
Podle vhodné pevnostní podmínky dimenzujte zatíženi ocelového
rámu F a vypočtěte posuv bodti (l2). ot=400 MPa, h:2,
!D=35mm, a:1000-l0*číslo (mm).
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NÁvon ŘnŠENÍ:
v 1) Podle teorie 2x symetrického rámu oziačte symetrick segrnent _jako moŽn v počtorr orut
u 2) místa kde orotínqií osy symetrie rám se mohou jen oo ose posunout. .ale nemohou zde mít nenulové oootočení.

proto zde změna rihlu{
u s) Vnějši sila se v místě dělí na oolovinu

" 4) V anal ze osového ezu rámem se u kaŽdé osy symetrie dá určit p ísoěvek z členu na člen do T:0 (o íoojená dle
akce a reakce nevyhovuje symetrii) - změna tečné síly zde v pr ezu rámu ie dána vnější silou.

u s) Normálová složka N je na obou íznut'Íoh koncích s},metrická a dá se určit z rovnovráhy části rámu do svého směru
6) moment se oočítá z relativního oootočeni bodr1 vpočtového orufu. kten ie ekvivalentně namáhán jako část rrímu -

relativní oosuvy jsou shodné. Vykreslíme M(s) a najdeme lr4*", F - podle ohybové pevnosti.
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